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Detectors made in Germany�	Einmessen und Anzeigen der 
	 Hintergrundkarte

�	Gesamtdarstellung aller Felder eines Projektes in 	
	 der Projektkarte z.B. mit Hintergrundkarte und 
	 Koordinatengitter 

� Darstellung von Feldkarten im Hintergrund	
	

Google EarthTM ist ein eingetragenes Warenzeichen der Firma Google Inc., USA  
AutoCAD® ist ein eingetragenes Warenzeichen der Autodesk Inc., USA 

Magneto® ist ein eingetragenes Warenzeichen der Sensys GmbH, Deutschland 
Surfer® ist ein eingetragenes Warenzeichen der Golden Software Inc., USA

Oasis Montaj® ist ein eingetragenes Warenzeichen der Geosoft Inc., Canada

IMPORTFUNKTIONEN / EXPORTFUNKTIONEN
Umfangreiche Import- und Exportmöglichkeiten zum 
Datenaustausch mit anderen Programmen wie z. B. 
Magneto®, Surfer®, AutoCad®, Google Earth™ Geosoft 
Oasis Montaj® und andere.

Vallon EVA 2000® 2.25

Leistungsfähige Software für die 
Kampfmitteldetektion

Datenaufnahme

Datenauswertung und Darstellung 
der Messwerte von:  
	 Eisendetektoren
	 Metalldetektoren 
	 Eisen-/Metalldetektoren kombiniert
	 Bodenradar GPR

Dokumentation

Exportfunktionen, auch 
vektorieller georeferen- 
zierter Export der Farb- 
karte an ein GIS wie z.B. 
Google EarthTM oder 
AutoCAD®

Technische Änderungen vorbehalten. 
Ausgabe 04/2011

Georeferenzierte Darstellung 
gemäß Patent No. EP 2 026 106
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DATA-EXCHANGE
siehe Rückseite

BOHRLOCH	
Aufnahme, Auswertung und Dokumentation der bei der 
Bohrlochdetektion mit Einzelsonden gewonnenen Mess-
daten (mit oder ohne SEPOS®- Sensor-Positions-System)

OBERFLÄCHE
Auswertung und Dokumentation der bei der Oberflächen-
detektion mit Einzelsonden gewonnenen Messdaten (mit 
oder ohne SEPOS®- Sensor-Positions-System)

BOHRLOCH &	 OBERFLÄCHE
Auswertung und Dokumentation der bei der Oberflächen- 
oder Bohrlochdetektion mit Einzelsonden gewonnenen 
Messdaten (mit oder ohne SEPOS®- Sensor-Positions-
System)

DARSTELLUNG
�	Oberfläche
	 Gitter- und Spurdarstellung
	 Farbkarte, auch mit Daten von
	 Eisendetektoren und Metall- 
	 detektoren kombiniert.

�	Bohrloch
	 Plan der Lochanordnung
	 Meßkurve pro Bohrloch
	 Farbkarte des Tiefenabschnitts
	 Kennzeichnung zur Berechnung

�	Objektliste mit Ortsdaten und magne- 
	 tischen Werten, sowie GEO Koordinaten
	 WGS 84
	 Gauss-Krüger
	 UTM
	 French Lambert

PROJEKTMANAGEMENT
�	Zusammenfassung oder Teilung  
	 von Bohrlochfeldern oder Ober- 
	 flächenfeldern

OBERFLÄCHE & GPS
Erweiterte Dokumentation mit anderen Koordinatensy-
stemen, wie z. B. WGS 84, Gauss-Krüger, UTM, French 
Lambert

BOHRLOCH & OBERFLÄCHE & GPS
Auswertung und Dokumentation der bei der Oberflächen- 
oder Bohrlochdetektion mit Einzelsonden und mit GPS-
Navigation gewonnenen Messdaten und GPS-Dokumen-
tation

BOHRLOCH & OBERFLÄCHE & GPS & EMI-EVAL
Komplettpaket für die Verarbeitung von Messdaten von Ei-
sendetektoren und Metalldetektoren. Tiefenauswertung 
bei Metalldetektoren in Gradiometer Anordnung

MULTISENSOR-DATENAUFNAHME
Oberflächen-Datenaufnahme mit dem PC von einem oder 
mehreren Sensoren (1-16) in verschiedenen Anordnungen, 
auch gemischt mit Metalldetektoren

Vallon EVA 2000® 2.25
besteht aus folgenden Modulen, die je nach Bedarf bestellt und installiert werden können. Bei der Datenauf-
nahme mit Vallon Datenlogger und Weiterverarbeitung mit einer fremden PC-Software reicht das Modul DATA-
EXCHANGE aus.

DATENAUFNAHME
Feldcomputer VFC2 mit Software Vallon EVA Mobile
oder Laptop mit Software Vallon EVA 2000® 2.25

Bei mehr als einem Eisensensor erfolgt die Datenauf-
nahme durch die zusätzliche Verwendung der VCU2 
oder mit einem Laptop mit Vallon EVA 2000® 2.25 Mo-
dul MULTISENSOR-DATENAUFNAHME

DATENAUSWERTUNG
Bei der Oberflächendetektion mit Einzelsensoren 
oder Multisensor-Plattformen kann die Auswertung 
des gesamten Feldes automatisch erfolgen.

Bei der Bohrlochdetektion müssen vor Beginn der 
Auswertung zuerst die entsprechenden Bohrlöcher 
und der Tiefenbereich bestimmt werden.


